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METHODOLOGIE

FORMATION INTERNE

AECoffee, Civil 3D / Revit
|

PROJETS

Données existantes
Acquisition de données
Transfert via ACC

Modélisation de I'existant

Projet 3D
-

DEVELOPPEMENTS

Dynamo
C# .net8

prawing T

emplates in Civil 3D
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ORGANISATION INTERNE - |
TEMPLATES PAR REFERENCE / METIERS / PROJET e

e S ——— =
B
_RWE Crl 30 2025 (Metric) Porits et groupes de ponts  Chergé 2025405403 1:09:59  C: Wsers'BoschungAooDste'Rosmrglhuiod [
I ] RS0t 0 2005 e o, Prmeresietiont  Crorgd | 2254310 162513 CrinenBosurgiondotafosmriutes ||
_RWB Cvl 0 2025 [Metric) Boses. Chergé: 20250310 W:0602 C:WsersBoschungWooDsteRosmrghiuiod  [2)
[ e A
5 = S E—
eti Code Set sty =
Styles, Styles d’étiquettes, Code Set styles, ... e _ §
o 45 [) Géneral ropneté e
4 [ Point 5 Infosmations
= (2 8 Surface El Géométrie 30
5B (8] Styles dela surfsce g""““"’“"‘
£ D) Contours im and Sen (Design) E“’“""""
EMPLATES PAR REFERENCE | —
T T =

£ 01 Contouns 2m d 10 (Design)

£) B _Contours 1.2m and 1m (Backgroune) (2

&9

£ O] Contours 3 and Z3m (Background)

€ 0] Contours Im and S (Background)
entours S and 25 (Design)

E Intervalles de la courbe.

Systéme de coordonnées (CH 1903+
LVO5, Lambert, RDN2008)
Bases : Layers,
Paramétres ambiants, Abréviations
Points et groupes de points
Surfaces

par défaut
nce

E Cuvettes de la courbe de ni..
l Lssage de ka courbe de nive...
) Grifle principale

Exemple de Fichier Gabarits
Fichier gabarit :Template Surface EG

Templates modulaires Fichier Gabarit

CH1903+/L195 _RWB Civil 3D 2025 (Metric) Base.dwt _RWE Civil 3D 2025 (Metric) Surface EG.dwt

o —

Coordonnées CH1903+/LV95 Surfaces EG

Surface créée
Nom: EG

Gravitaires + _RWE Civil 3D 2025 (Metric)

Surface EG.dw

Template

stric) Bases P A
Bases F arametresAmbiant

ux Gravitaires.dwt

Metric) Property S

<) Compllet.dwt

dwt

Calgues (Anglais)
Abréviations
Paramétres ambiants

Style de point
Style d'étiquette

Style de surface
Calgue courbes de niveau

Base_ParametresAmbiant.dwt

Calgues / Abréviations/ Paramétres ambiants

_RWE Civil 3D 2025 (Metric) Points.dwt

Points

_RWB Civil 3D 2025 (Metric) Surface.dwt

Surfaces

Modifications :
- Triangle, longueur et angle
- Altitude < 0.00

Importation des points et la création des points, sera

fait pas un script Dynamo

Gestion des raccourcis par les menus



ORGANISATION INTERNE

ELEMENTS DE PROFIL TYPE

Subassembly Composer

SUBASSEMBLY COMPOSER

= Eléments de profil type (Ex. DGMR, Etat de Vaud)

= Bordures, pavés, ...
= Infrastructure routiére

= Documentation Fy——

= Palettes

Yes

Start

Decision

@ Bordure

14 Litde pose

Double-click to view

3 Armature

Double-click to view

No

|
OffsetTarget
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ORGANISATION INTERNE
CODE SET STYLES

CIVIL 3D

= Code Set Styles
= Avec/sans fréquences
= Impression (RWB)
= Normes VSS (CH)
= CAN (Métrés)

All Codes (Civil 3D)

Propri¢tés du projet 2D - Corrider (3) - Village Suisse

Informations | Parametres Codes |Lignes caractéristiques | Surfaces | Limites de contour | Motifs de pente

Style de jeu de codes:

[ _RWB_AI Codes_JBB Profils en travers [2025] - Copy

Nom Description Style
[& Lien
[& <Aucun code> Uncoded
- |& Top Top formation links Uncoded <aucun>
& cub Link comprising a curb or curb and gutter / Bordure f Bordstein Uncoded <aucun>
~ |& Concrete Concrete <aucun>
|2 Reinf_Mes _Reinf_Mes-JBB [2025] <aucun>
[& Sidewalk Link comprising sidewalk / Trottoir Uncoded <aucun>
~ |3 Pavel Pavel <aucun>
|& Base Base <aucun>
- [& SubBase Links on subbase surface of paved sections Uncoded <aucun>
|2 Datum Bottom finish grade SubBase <aucun>
[& Pave Pave <aucun>
-J& Point
|& Forme

CODE SET STYLES RWB : Realistic View / Geometric view / VSS View

Style visuel
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FORMATION INTERNE
AECoffee CIVIL 3D / REVIT

(AUTO) FORMATION INTERNE
AECoffee Civil 3D (Hebdomadaire)

= Un sujet, une thématique

= Un collaborateur

= 30’ (Pause café)

= Enregistrement (Sharepoint)
Revit (Annuelle 1-2 jours)

= Débutant, intermédiaire, avancé
= Manuel, exercices, ...

Civil 3D (2025 Personnelle, externe)
= Des 2026 (Interne 1-2j, DIA)

i B8 AECoffee C3D 2024-03 - Axes (Alignement) £ v Rechercher

@ 5\1 Enregistrer v 1 Charger @ Ouvrir Iéditeur | Télécharger [g Déplacervers () Copier dans

AECoffee Civil 3D 04 - Axes (Alignement)

23 novembre 2023 Pas d'expiration - 3 affichages = Boschung Jean-Bemard = HD =+ -+ > Documen

AECoffee Civil 3D - Présentation des alignements (1er pilier d'un projet Civil 3D)

s > AECoffee Civil 3D




PROJET/MODELISATION
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MODELISATION, PROJET, ...
Données existantes

AsitVD.ch / Swisstopo

= (Cadastre

= Services (Electricité, Téléphone, ...)
=  SWISSIMAGE 10 cm (Orthophoto)

=  SwissALTI3D (Lidar XYZ surface)

=  SwissSURFACE3D (Nuage classifié)
=  SwissBuildings3D (Batiments 3D)
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™) MODELISATION, PROJET, ...
il Acquisition de données

Scan Terrestre (RTC 360 Leica)
= Acquisition systématique (Juillet 2025)
=  Extraction points de sol
= Surface Civil 3D
= viDoc RTK (Pix 4D / iPhone 14)
= Drone DJI 3S
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MODELISATION, PROJET, ...
Partage de données via ’ACC

Civil 3D
= Création surface (1°" pilier)

= Publication simple et directe

ACC Autodesk Construction Cloud

= Template de projet

Revit

= Importation de la Topographie (Surface C3D)
= Modélisation de I'existant
= Export DWG 3D (ACC ou direct C3D)

Point Topo/Projet (Revit)
IFCINFRASETPROJECTBASEPOINT

N 1118685.88
E 2566891.81

07854 N\ K
Ree



RVT

MODELISATION, PROJET, ...

REVIT : Modélisation de I'existant

Modélisation de I'existant

Digitalisation dans le nuage
Familles/Composant in-situ
Arborescence par parcelle
Schématisation des haies (Visibilité)
Export DWG 3D (ACC ou direct C3D)




E MODELISATION, PROJET, ...
REVIT -> CIVIL 3D

Export DWG 3D

= Contexte urbain

= Situation existante (niveau de raccordement)

= Habillage du Corridor

"
--------




ORGANISATION INTERNE

SHORTCUTS (Raccourcis aux données)
DATA SHORTCUTS OBLIGATOIRE ! - -

= Surfaces
@ 'ﬁ Nouveau dossier de raccourcis E Geérer les raccourcis aux données
- ) )
[ | Axes ., n : = Définir le dossier de raccourcis p., Valider les raccourcis aux données
Créer des raccourcis B _Shortcuts
aux données P Définir le dossier de travail F Synchroniser les références
A i i . . Al
= Réseaux de canalisations Raccourcis aux données B slignments

B Corridors
=  Existants

EI Raccourcis aux données [DARWE\Mandat=', 2024 24 50030d_Plans70_Chil301] B PipeNetworks
= Réseaux sous-pression E"'Cfm Surfaces B PressurePipeNetworks
Existant [:El EG & Profiles
u Xistants -
E\é B - Bte Meuve -~ SampleLineGroups
= Projet3D @ EG - Rue Centrale B
I:\|j| EG_Scan
= Existants [ Axes W ViewtrameGroups
El- ?@ Réseaux de canalisations W Documents

E‘n@ EC existant
ED? Réseaux sous pression
- Bty Projets 30
[ Groupes de fenétres e

B Externa References

> W Production Drawings

& Source Drawings



MODELISATION, PROJET, ...
CIVIL 3D : Alignements

Alignements (2e pilier)

Alignements par voie, nommés correctement
Utilisation des sites, par voie :

= Arsenal, Neuve-Centrale, Village-Suisse

Type d’alighements :

= Alignements de lignes d’axes : Axes principaux
=  Axes de décalages (Bord de chaussée)

= Axes de raccordements (Intersections)

[ 24V5003-51-10_Situation
@<= Points
e[ Groupes de points
W Surfaces
B Axes
J Lignes caractéristiques
=80 Sites
| @Bl Arsenal
= & Neuve-Centrale
-7 Axes
Alignements de lignes d'axe

Alignment Neuve-Centrale

-, Vues du dévers

&[] Lignes de profil en long
¥ " LPrLg EG Neuve-Centrale GPS
" LPrLg EG Neuve-Centrale SwissAl...
[1"  LPrLg FG Neuve-Centrale

=141 Dessins de profils en long
:f_: PrLG Route Neuve - Rue Centrale

=] [")] Groupes de tabulations

&[] SL Collection 1 - Route Neuve - Cent...

es de décalage

Alignment Neuve-Centrale-Droite-2.20
" Alignment Neuve-Centrale-Gauche-2.20
" Alignment Neuve-Centrale-Gauche-3.00

—jl Axes de raccordement

"3 Axes de rail

=] Axes de raccordement

& A ”

Connected Alignment (1) - Arsenal-Neuve

3 Connected Alignment (2) - Village-Suisse-Arsenal

@ A Connected Alignment (3) Centrale - Village-
g 2
> Axes de rail

"> Axes déviés de rail
7 Axes divers
s Lignes caractéristiques
IS & Sites
& i Arsenal
= & Neuve-Centrale
53 Aves

> Alignement: i v
Pt ’9 nts de lignes d'axe

Alignment Neuve-c, entrale
Axes de décalage

Alignment Neuve-¢ entrale-Droite-2.20

Alignment Neyye- C entrale-Gauche-2,20

Alignment Neyve-c, entrale-Gauche-3,00

\ Intersection (2) Ars¥tal = Vill
\ /—Alignmem:Alignment Arsenal,
¢ Alignment=Alignment VillageSu

oute Neuve — Arsenal
ple, Station=0+337.90
al, Station=0+044.72

Suisse



MODELISATION, PROJET, ...
CIVIL 3D : Intersection

Intersections

=  Principale (3 axes)

pale

n Route Neuve - Rue Centrale

Dessins ouverts
') 24V5003-51-10_Situation
=  Route de I’Arsenal j}[f] R
H . o) Surfaces
=  Route du Village Suisse ; Jw
Lignes caractéristiques
. o &l Sites
= Secondaires B b
m Réseaux sous pression

n En Rosetan 4 Ponts

o ¥ Appareils de voie et ¢

<
Prospecteuf

o

‘ i

Intersection (2) Arsenal — Villoge Suisse
/-N:qlmml-N:lqlmlnl Arsenal, lS(ulion-QoOSl‘S

Ps7A
(/e

- Projets 30

L] Les Borbeux ~ D" Coridor(1)-RouteNewve rve Centrale |

gla P BLE Alignment Neuve-Centrale - (1)
¢|= " BL- Connected Alignment (3) Centrale - Village...

=R Comidor (2) - Arsenal

&) h " Corridor (3) - Village Suisse

&3 Profils types
0 & Eléments de profil type
¥ i*? Intersections
£ ﬁ Topographie
[©] Groupes de fenétres

Raccourcis aux données [D:\RWB\Mandats\2024\24VS003\04_Plan...

5 Surfaces
3 Axes

ALY
-~

Intersaction (1) - Route Neuve — Arsencl

ignment= Aligr

Arsenal,

Lignedeb... Lignedeb..

Fréquen... Cible

L - Alignn Alignment N¢ LPrlLg FG Neu

(] (]
(] [

- Conne Connected Al LPrLg FG Cen




MODELISATION, PROJET, ...
CIVIL 3D : Intersections

Intersections

= Principale

L] Route Neuve - Rue Centrale

5 versants

Réseaux de canalisations

L ROUte de |'Ar5€na| Réseaux sous pression
Ponts
= Route du Village Suisse i o

" [Corridor (1) - Route Neuve rue Centrale |
gla”  BL- Alignment Neuve-Centrale - (1)

n SeCO n d a | res gla”  BL- Connected Alignment (3) Centrale - Village...

h " Corridor (2) - Arsenal
h " Corridor (3) - Village Suisse

L] En Rosetan

Propriétés du projet 3D - Corridor (1) - Route Neuve rue Centrale X
*  Informations P étres |Codes | Lignes caractéristiques | Surfaces | Limites de contour | Motifs de pente
=  Les Borbeux . e S [ | e =
] Pviga [ Ajouter une ligne de base Définir toutes les fréquences Défini toutes les cbles
C: Nom Ligne de base horizontale
ul

~ER" [ RG - Accés parcelle 318 (L)
-ER" RG - Route Neuve (8)
~&l3" [ RG- Acces parcelle 334 (R)
~6R" RG - Route Neuve (9)
£R" [ RG- Assembly (7) - Route Neuve mur a droite et acces gauche - (67)
g RG - Route Neuve (10)
~ER" RG - Accés parcelle 869 (R)
-_ ~&R" [ RG - Acces parcelle 314 (L) - 869 (R)
g RG - Accés parcelle 314 (L)
igr ~ER" [ RG - Route Neuve (11)
o -ER" RG - Intersection Route des Borbeux DP 1037 (R)
} £3" [ RG - Route Neuve (12)

B r—r e e——r

i} Sélectionner une zone & partir du dessin Verrouiller les zones sur:  Verrouillage de l'abscisse curviigne v




;.
~rorits cypes
613" Assembly (0) - Arsenal existant \
@43 " Assembly (0) - Chaussée existante
@ &3 " Assembly (1) - Route Neuve normale
@37 Assembly (2) - Route Neuve acces droite
& 43 " Assembly (3) - Route Neuve acces gauche

-
MODELISATION, PROJET, ...
# 3" Assembly (4) - Route Neuve acces gauche et droite

B
- &3 Assembly (5) - Route Neuve mur & droite

u
. Tvypes
CIVIL 3D : Profils Typ
4 [/5" Assembly (6) - Route Neuve mur & gauche
’ ) _:;Zsr A,:z:y;l:'y(g)--:ome Neuve mur & gacfche et 3 droite
G e n e ra I y k oute Neuve mur 4 droite et acces gauche
é 7/3' Assembly (9) - Route Neuve mur 3 gauche et acces droite
7: £ 5’ Assembly (10) - Route Neuve intersection £n Rosetan
:‘ 7‘/3’ Assembly (11) - Raccordement Rte Neuve acces droite
# d 3’ Assembly (12) - Raccordement Rte Neuve raccordement n,
# 5/3’ Assembly (13) - Raccordement rte Arsenal normal _
;“EZE’ Assembly (14) - Village-Suisse existant
‘; ! A:z::r;bly (’ 15) - Raccordement rte Village Suisse normal
i - ly (16) - Raccordement rte Centrale - Village Suisse
[ 4 'mbly (17) - Route Neuve Les Borbeux
- &3 Assembly (x) - Rte Neuve Test

=  Chaussée + Trottoir

=  Bordure 8/25
FRUFILS | YFES

Chaussée (double voie, 3%)
Village Suisse

-4

Raccordement Arsenal

:
-IL

= Bordure franchissable
= Trottoir

=  Bordure 8/25

= Murets

" Pas de bordure

tla Profils types
5 [3 Eléments de profil type

= Acceés privés
Pavés 11/13 et raccordement selon surface EG
+ B Bordurette825
|3 DGMR_VRT_2_2_15_2_Bordurelnclinee

@ |3 RWB_Superstructure
B RWB_Superstructure_Raccordement

5 |3 RWB_Superstructure_raccord-1.0(1.0)
]3 " Assembly (13) - Raccordement rte Arsenal normal - RWB_Superstructure_Raccordement
¢_Raccordement

F. i isse normal - RWB_Superstructur
Assembly (15) - Raccordement rte Village Su
E’ . Centrale - Village Suisse - RWB_Superstructure_Raccordement

A

FYEFETE FEt
T

Intersections secondaires
Raccordement selon norme (Plateau rehaussé)

XT

[ ]
[2 " Assembly (16) - Raccordement rte

@[3 RWB_Superstructure_Sidewalk

3 VRT_2.215_1_Pavellxi3

3
[+ g Autres éléments de profil type




MODELISATION, PROJET, ...
CIVIL 3D : Projet 3D / Zones

§ Froprietes du projet U - Lormdor (i)

‘formations Paramétres Icodes | Lignes caractéristiques | Surfaces | Limites de contour | Motifs de pente |

I [ ajouteruneligne debase  Définir toutes les fréquences Définkr toutes les dbles
Nom Ligne de base horizontale
A = £ RG - Acces parcelle 319-488 (L)
General 6" RG - Acces parcelle 331 (R)
&R” RG - Route Neuve (6)
u Chaussée + Trottoir -E[3” [ RG - Intersection En Rosetan DP 1035 (R)
g RG - Accés parcelles 464.1 (L) - DP 1035 (R)
L Bordure 8/25 EB " G - Acces parcelle 464.1 (L) _
6" RG - Accés parcelle 464.2 (L)
= Chaussée (double voie, 3%) “E3" I RG - Route Neuve (7)
e’ RG - Acces parcelle 874 (L)
= Bordure franchissable 3" [ RG - Accés parcelle 318 (1)
g’ RG - Route Neuve (8)
L Trottoir -l RG - Accés parcelle 334 (R)
= Bordure 8/25
i, séeectionner une zone & parti du dessin Verrouller les zones sur:  Verrouilage de fabscisse curviigne

= Murets

e

L] Pas de bordure
= Accés privés
= Pavés 11/13 et raccordement selon surface EG

= |ntersections secondaires

= Raccordement selon norme (Plateau rehaussé)



ORGANISATION INTERNE
ELEMENTS DE PROFIL TYPE CONDITIONNELS

CONDITIONALHORIZONTALTARGET

= Cibles conditionnelles détectées : Mur, acces
privé, intersection, ...

= Enrobé nu (Murs)

=  Pavés (Accés privé) R
._‘_‘_‘_‘_‘_‘_-‘_'_‘—‘—-—._
=  Plateau (Intersection) . ¢
= Cibles conditionnelles introuvables :
= Bordure (Aucune cible, profil de base) Raute Newve (Bass)
AVANTAGE : it :
- i
v Une seule zone ! e e
v" Maintenance du profil
v Gain de temps '
_._'_._._'___________,_.J
] ] i
FROFIL A DROITE FROFIL ADROITE




MODELISATION, PROJET, ...
CIVIL 3D : Profils en long

Profils en long (2¢ pilier)

e ey T R g,
Ll *

= Axes principaux

= Profil en long sur I'alignement principal /
4
=  Ajout de «Gendarmes couchés» e E /
Smma (oe3 y "o‘y
»  Type de profil, jeux de bandes, Styles i '.v"
d’'étiquettes /;
O"‘ 1
= Axes de raccordement - //
= Intersection Arsenal, Village-Suisse, Neuve- ) pd
Centrale o E 2
- u. / ”,/f/
7
/.r
27
- i 27
uw",,.c‘ %

RS p) ) )

I - = - - a0 - - - =] -

TR

R




MODELISATION, PROJET, ...
CIVIL 3D : Projet 3D

3 Corridors 3D (3¢ pilier)
=  Principal

=  Route Neuve - Rue Centrale
=  Secondaires

u Route de I’'Arsenal

=  Route du Village Suisse




PROFIL N° 262.50

MODELISATION, PROJET, ...
CIVIL 3D : Profils en travers

5 g e s g e
42600 — 2 ; ;f:: % ;’ = — 42600
. . g 3 g # ® 3
Tabulations + Profils en travers Jm— ' S -
_ _ ) WO TN e DA, . L
= Tabulations aux points clés 5 j
= Par axe | f
S S WS —— —
= Profils en travers i _“ gy ;" o
= Génération automatique _ —_— _ _ _

) ]
e e (s e s

.. X ol . - .. T: -
= Code Set Styles j——— ] =T e

= Spécifique aux profils en travers —_— —_— —_—

. I II
o s _l'[ =I|_i _II ”|—i |"H|”|' |

Is




PLUGINS, EXTENSIONS



MODELISATION, PROJET, ...
PROJECT EXPLORER

B Project Explorer [24V5003-51-10_Skuation.dwg]

@ B0 Rey Ao B de Jo o @o Be Ao He Lo Bo o
£f5 | Afficher tous les profils types v

Project Explorer

= Vue centralisée des données
du projet

= Navigation simplifiée dans
les objets Civil 3D

1200 - | O~ Grl\\:’mkxte Icone | Points | Ombrage

Nom du profitype Descrption Style de profiltype  Style de jou de codes Projets 30 Zones Eléments de profil type  Profls types de décalage  Type de profltype Jeuz de propriétés
E[t Assembly (0) - Chaussée existarte Profitype géneraia [..] Basic _RWB_AI Codes_JBB [2025] -Copy 1 2 2 [} Route en toit & chaussée nique [}
. Els #ssembly (1) - Route Neuve nomale Prefitype général ] Basic _RWB_Al Codes_JBB [2025]-Copy 1 7 5 0 Raute planc & chaussée unique 0
: E|3 Assembly (2) - Route Neuve acces drite Profil type général [.] Basic _RWB_All Codes_JBB [2025] - Copy 1 7 [ 0 Route plane & chaussée unique 0
u R a p pO I’tS pe rsonna I Ises E[t Assembly (3) - Rote Neuve acoes gauche Profitype géneral [.]  Basic _RWB_AI Codes_JBB [2025] -Copy 1 6 5 [} Route plane & chaussée unique [}
|l Assembly (4) - Route Neuve acces gauche et drote Profiltype général ] Basic _RWB_AlCodes_JBB [2025]-Copy 1 5 E] (] Raute planc & chaussée unique (]
|3 Assembly (5) - Route Neuve mur & droite Profiltype delaro [.]  Basic _RWB_All Codes_JBB [2025] - Copy 1 [ 5 0 Route plane & chaussée unique 0
(Exce I y WO rd y P D F) Elj Assembly (6) - Route Neuve mur & gauche Profiltype delaro [.]  Basic _RWB_Al Codes_JBB [2025] -Copy 0 0 5 0 Route plane  chaussée unique 0
£l Assembly (7) - Route Newve mur gauche et ddrote. Profiltypedelaro L] Basic _RWB_Al Codes_JBB [2025]-Copy 1 4 4 [ Raute planc & chaussée unique [
|3 Assembly (8) - Route Neuve mur a droite et acces gauche  Profiltype général [.] Basic _RWB_All Codes_JBB [2025] - Copy 1 5 5 0 Route plane & chaussée unique 0
EIEAssemb\y 19)- Route Newve mur & gauche et acces drofte Proflype général [.]  Basic _RWB_AI Codes_JBB [2025] -Copy 1 2 6 [ Raute plane & chaussée unique [
H > = H = 2 Eli Assembly b) - Rt Newve Test Profil type test vac [.]  Basic _RWB_All Codes_JBB [2025] - Copy 0 0 5 0 Route plane & chaussée unique 0
= Mise a jour dynamique (liee
a u mod éle CIVI I 3 D) |2 Béments de profiltype (8) By Zones cu projet 30 associées (5)  [=] Jeux de propriétés de profiltype (0)
Nom de Iékment de profil ype Description Liens Points  Fornes Nom dugroupe  Défii & partirde  Nom de la classe .NET Nem de la valew Valeur Descrigtion  Type de valeur
£l Ligne de base Side Right <ucun>  Entrée
o[ i]mne Lane Width 2.2000 <Aucun>  Entrée
. [& RWB_Superstucture <Aucun’> 19 16 4 Drote NET Subassembly RWEB_Superstucture Slope Direction 300% <fucun>  Entrée
L G ain d e te m ps en B DGMR_VRT 2.2 15 2 Bordureincinee <Aucun> #0152 Dmote NET Subassembly. DGMR_VRT_2_2_15_2 Bordureinclin Epaisseurcouche 1 0.0400 <Aucun>  Entrée
[& RWE_Superstucture_Sidewalk <Aucun> 19 16 4 Drote NET Subassembly RWB_Superstnucture_Sidewalk Type couche 1 Couche de roulement  <Aucun>  Entrée
. . [ VRT_2_215_1_Pave 1x13 Bodexéiewr SPC[L] 13 12 2 Drie NET Subassembly VRT_2_215_1_Paveltx13 Matériel couche 1 ACTIN <Aucun>  Eirée
exp I o |tat| o n et [ Daylight MinOfset <Aucun> 2 | 3 0 Drote NET ‘Subassembly. DaylightMnOfset Décalage couche 2 0.0000 <hucuns  Entrée
[]2 Gauche Epaisseur couche 2 0.0700 <hucun>  Entrée
. [ RWB_Superstructure <Aucun> 19 16 4 Gauhe NET Subassembly RWB_Superstructure Type couche 2 Couche de support <Aucun>  Entrée
d ocume ntatl on B VRT_2.215_1_Pave11x13 Bodedéiewr (SPC[] 13 12 2 Gauche NET Subassembly VAT_2_215_1_Paveltx13 Matérclcouche 2 ACT16N <Aucun>  Entrée
|& Dayiight MinOffset <Aucun> 2 3 0 Gauche NET Subassembly DaylightMinOffset Décallage planie 0.0000 <Augun>  Entrée
Epaisseur de laplanie  0.0500 <Aucun>  Enirée
Tyedelacouche 3 Planic <Aucun>  Entrée
Matériel de la couche 3 Grave 0/22.4 <Aucun Entrée
Décalage coffre 0.2000 <Aucun>  Entrée
Epaisseur du coffre 0.4000 <Aucunz Entrée
Type dela couche 4 Coffre <Aucun Entrée
Maténel de la couche 4 Grave 0745 <Aucun>  Entrée
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MODELISATION, PROJET, ...
1D colt Description Type d'uni
B3 Favoris Favoris
c IVI L 3 D . To M anager oo |t g S
L = B4 CAN Groupe: 200 Travaux de génie-civil, travaux souterrains

+ B Sous-Groupe:210  Terrassements
= a Sous-Groupe : 220 Superstructures

+ B9 Chapitre 221f Couches de fondation pour surface de circulation
= B9 Chapitre 222f Bordures, pavages, dallages et escaliers
[ u P
222212411 Fourniture pavés type 8/11 m
uantty i1ake uantite et rapportae

222.

222 12

P g Pd 222-212.322 Fourniture bordure type SN8, 8x25. Droites, courtes, pour courbes. Longueur mm 300 4 499 m

I I l 222-212412 Bordure de t mm 150/190x mm. n 50 m
etres) 222-311.111 Pose pavé 1 rang, type 8/11, béton: volume nécessaire m3/m 0.050 m
222-311.112 Pose pavé 1 rang, type 11/13, béton: volume nécessaire m3/m 0.051 m

222-315.101 Rayon jusqu'a m 0.99 e
222-315.102 Rayon m 1,00 3 4,99 o

= Catégorie (XML) et articles (CSV)

222-315.104

= CAN Catalogue des articles normalisés

= Rapport de métré (XSL) .

-’;;agr-phe 212
2-2 .
2211731 founiture pavés type 1171
N Initure by
ﬂ Modifier les cotts ?:zags“fhi:u ordure Lype sns, 8x25. Dzoites. lcngueu
U112 pose paye r mm 800 3
Aazagraphe 33, Pav€ 1 rang, type 1113, béton: 1500 132.03 p
222-321,119 ose bord n: volume nécessaire oy 373.89 m
" YIS tiPe SN ou 5 g, gy 80 "o
talogue X mi
N - o e . | — 223 F Chaussgeg o . mm 250, béton yo) X 132.03 n
ID cofit Description Type d'unité  Formule Nt e Tevétements UM nécessaire p3; 0
. o = . L " agraphe 241 T m 0,085
223-241.211  Nettoyage a |'eau. Support bitumineux m2 D, {Aire de I'éléeme §§3‘241.111 Wetto ! 373.89
z - . 3-241.91 Yage § sep 4 i
223-442.212  F+P couche de roulement AC 11N, ép. mm 40  t [, (Aire de I'éléme  taragragy, qzzne“ﬂyaqe i 1'2;1 lzugﬁln. SUPDOrt bipymg
- - - S = A e 2234 " SUPROIt bty Lneuyx
223-241.111  Nettoyage a sec a la main. Support bitumineux ~ m2 L_', {Aire de I'élémel ;umzfp'h?iuﬁpplicatmn d'un Hrumineuy
L . o 223~ ®nduit g
223-422.103  Application d'un enduit d'accrochage m2 ,u;':ll.zle B4 couey d 3cCTochage 21595
gt 4y, e d b 21
223~ s m2
B2y g, T, e o 25921 o
i
Che de Foulenen,

— AC 11y, €. m g 4318 45 %




E CIVIL 3D : Vehicle Tracking
Vv

TRE

Etude de giration

Lignes de bus (2)
Rétrécissement
Largeur de route diminuée

Diminution des rayons de
raccordement

VehicleTrackingPath
Calque ATRO1
Couleur 0O DuCalque
Type de ligne DuCalque
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MODELISATION, PROJET, ...
REVIT : Projet, coffrage et armature

Modélisation des murets projetés

= Localisation et niveaux adaptés
= Rapidité et convivialité
= Armature (Revit de base)

= Plugin ‘OptiBIM’ pour la liste de fer ‘CH’

@ = 220 mm
§ g N
= =
2 2
I e i
“125m — \’T' —+
£ £
- - —r
HATD (Fa800) - 6 2 &
4| | I —d 23 @10 mm =20
HA1O (Fe500) L=851 mm -?//‘
4 i
e E HA1D (Fe500) -5
'|;__ ] ] _'l_\ HA10 (Fe500) - 4 z'zu—‘
Miveau ) mm
<000 m N 7 T2
23 @10 mm =20 £ e
[ Caci est un commentaire EN E
. =] o
] o

H 2 @10mm { : )
J—Jﬁ HA&10 (Fe500) - 2

FE o= v
Rute Keuve & Lavky-Vilisge Fondation
Poche g1 — 2T
Muret de jardin 24V5003-50-80 I t T o S
Fi et murel “
RWE Valais 54 1 || w 234 L iy
" sk
500 ] 22
188
= w a4 (e
Mcute = ling T
7.%0
- - s w08
I s
0.2
TOTAL BARRES FIXES TOTAL RARRE -
HOMBRE DE FOSTIONS PO TOTAL 143,41 kg
BEI
454 x
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DEVELOPPEMENT, SCRIPTING, ... P
CIVIL 3D : DYNAMO

sl AnnotbDwe

/ Lreation de 1'annotation DWG

e radiale (2.45)

Ats (AnnotationDWG)

sualisation

2 décimales
de 1a (/I-“f,yil)(,t‘ (

SCRIPT DYNAMO

= Toutes taches: 11 strpi. e Finaux

(str Dist, Posoo00,

string)

N point décimal

=  Chronophages , Replace(strpisto,

* StrDist3 + my

=  Répétitives

=  Longues
= Ou lerisque d’erreurs est important =
— N e gy _ = =
DESIGN SCRIPTING ) eeem = Sw
= i E as .
= Meilleure maintenance — o ;_ — i ¢ |
E - = ———

= Clarté du code = =7 ==@m - "




DEVELOPPEMENT/PROGRAMMATION B
CIVIL 3D : C# .NETS8

Q@

C# .Net8

Développement spécifique
Plug-in Civil 3D

Bibliothéque de classes

L s COTPOSaLs (WA x ML)

talogue | Metric PE.GF+_ RWB.sqlite (+GF + - GF Piping Syter) * [ Toutouwic ][ __Toutfermer | Filtre: |
i Model name Description Diarr Pre PID
(%) Type de composant: FITTING (items: 28) .

@ ‘ Famille de composant: ELGEF Plus Manchon électrosoudable PE100 d20-63mm SOR11

10: 94clodtia-2tb2-4afd-bI1b 4e2fBcfcatd

Famille de composant: ELGEF Plys Manchon électrasoudable PE100 d75-315mm SDR11
10: 8101 16da-1a81-4595-98 1544030615310

10: c7b61N7-992-462b-Obad-fe2abbaba 7.

’ Famille de composant: ELGEF Plus Cape PE100 d20-63mm /SDR11

‘ Famille de composant: ELGEF Plus Cape PE100 d160-250mm / SDR11

10: 26107219-6c68-9022-3(15.- 54clad5 13952

Type de composant: ELBow (items: 11)

flﬂli/lcdttﬂﬂlpot.nl: ELGEF Plus Coude 4 45 pE100 32-63mm / SDR11
> ' 10: 20857559 7608- 1600 adgp, Oac2acac09c9

Civil3DAPI.Utilities

Famille de composant: ELGEF Plus Coude 3 45 0
- 10: 3actase-90121-9cidg. 3299 "i-iuV’bHrlHan:v:S FEIO0.75/1 /SDR11
D ~oPi etworks ilities
PressurePipeNetworksUtilities Type de composant: BRANCH, FirrinG Gitems: 33)

List<PressurePipeNetwork> GetPressurePipeNetworks()

J
e r—r— L [Cromer {
> GetPressurePipeNetworks_ByName() Dmréfhémi nad B —
!D_W Jean-Bemard B&xhu;g Ouelque paf( ) T
X Metic GGG 2022 g g fabricant) f

List<PressurePipeRun> GetPressurePipeRuns2()

List<PressurePipeRun> GetPressurePipeRuns(List<Pre
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@ | Architecture Engineering
d & Construction Collection

(AUTO) FORMATION, DUREE,

) )

{ N\
* AutoCAD LT *Civil 3D * Revit » Développements
* Dynamo *ACC *C# .net8
* C# .Net8 * Plugins
* Dynamo (Nceud)
J L J J J

2000h
1400h

600h




@ | Architecture Engineering
d & Construction Collection

GAINS, RENTABILITE

2026 Dev/Al
4-5 jours

2025 AEC o
+60%
1-2 sem

2023 DAO
(2-3sem ?)



Images générées par I'lA :
Emprise de chantier
Variantes de projet

ac Civil 3D, Revit et la collection AECO ainsi que nos
eloppements sur mesure, nous avons poseé les bases d’'une
thodologie robuste.

RWBGROUPE.CH

gains en efficacité et en qualité sont déja visibles.

main, avec I'Intelligence Artificielle, notre objectif sera de
necter encore davantage nos données, nos outils et nos équipes.

WWW.
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« Le savar est la seule
ere qui Saccrait quand on
la partage »

Socrate

BIM Modeler/Développer Infra at Work...
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